SANEI –INTE

ELEVATOR 4.0

电梯专用控制器

一,外围输入,输出口

1,
E1..........E12,SK1,SK2     


控制器输入点(共14点)

2,
21..........28,
31..........34



控制器输入点(共12点)

3,
35..........38,
41.........48



控制器输出点(共12点)

4,
A1..........A9






控制器输出点(共8点)

5,
R1,R2







热敏保护电阻输入点

6,
CAN-G







群控连接口

7,
CAN-A







输入,输出扩展模块连接口

8,
X91








25 针编程器连接口

9,
X86








群控总线终端电阻跳线

10,
X85








扩展模块总线终端电阻跳线

11,
H17








工作指示灯

12,
H15








输出口 35..........38点输出过载指示灯

13,
H16








输出口 41 .........48点输出过载指示灯

14,
S2








编程开关

15,
V1,V0







控制器电源输入端口,V1为DC24V＋,V0为DC24V－

16,
BX0/＋,BX0/－ ,BX1/＋,BX1/－,BX2/＋,BX2/－:
输入端口电源输入公共端.

二,外围输入,输出口释义

1, E1..........E12,SK1,SK2

以上共14点为控制器输入点,工作电压为DC24V±10％,高电平有效。

具体定义如下:

E1:：





脉冲A相 或上减速

E2：           


脉冲B相 或下减速

E3： 





门区开关

E4：





下迫慢开关

E5： 





上迫慢开关

E6：





司机

E7：





检修（常闭）

E8：





变频器运行信号

E9：





检修上行按钮

E10：





检修下行按钮

E11：





开门到位限位开关（常闭）

E12：





关门到位限位开关（常闭）

SK1：





安全回路安全开关

SK2：





门锁回路安全开关

2，21..........28, 31..........34

以上共12点为控制器输入点，工作电压为DC24V±10％

具体定义如下：

21：





门锁接触器常开触点输入

22：





粘连保护 动力接触器常闭 触点输入

23：





开门按钮开关

24：





关门按钮开关

25：





锁梯开关（常闭）

26：





超载信号开关（常闭）

27：





上限位开关（常闭）

28：





下限位开关（常闭）

31：





消防输入（常闭）

32：





直驶输入

33：





光幕（常闭）

34：





满载

3， 35..........38, 41.........48

以上共12点为控制器输出点。输出为有源DC24V高电平输出：

 驱动外部线路时须增接放大继电器J3板

具体定义如下：

35：





超载指示

36：





蜂鸣

37：





主控接触器输出

38：





抱闸接触器输出

40：





上行方向灯

41：





下行方向灯

43：





层显= 进制1

44：





层显= 进制2

45：





层显= 进制3

46：





层显= 进制4

47：





到站钟

48：





定时照明

4，A1..........A9

以上8点为控制器输出点。输出为继电器输出，容量为5A，220V。

具体定义如下：

A1：



开门输出，输出继电器触点为 12   1

A2：



关门输出，输出继电器触点为 12
 2

A3：



速度指令编码2：输出继电器触点为：34
3

A4：   


速度指令编码1：输出继电器触点为：34
4

A5：



上行输出：输出继电器触点为：56
5

A6：



下行输出：输出继电器触点为：56
6

A8：



速度指令编码3：输出继电器触点为：A8
8

A9：



第二抱闸输出：输出继电器触点为：  A9
9

速度指令编码输出如下：

   A8       A3       A4


速度输出段



    0 


0


0  
 

零速       

 
0


0


1
                  


0


1


0
                  


0


1


1


爬行速度   


1


0


0


检修速度   


1


0


1


第一中速    


1


1


0


第二中速    


1


1


1
 

高速         

5，R1，R2

本端口为热敏保护电阻输入，用于驱动的过热控制。

6，CAN--G

群控连接口，本控制器共可群控连接8台电梯，各梯间通过连接相应控制器的两线CAN串行总线：CAN--G/H，

CAN--G/L，即可方便实现。

7，CAN--A

输入，输出扩展模块连接口，控制器可通过该CAN串行总线口最多连接32个8位双向口模块，最高可控64层电梯。

8,
 X91







25 针编程器连接口，通过该口连接编程器，可进行人机对话。

9,
 X86

群控总线终端电阻跳线，当采用群控模式时，将第一部与最后部的X86跳线器闭合，中间的断开。

10, X85











扩展模块总线终端电阻跳线，X85跳线器闭合。

11, H17：工作指示灯，控制器上电后，点亮。

12, H15：输出口 35..........38点输出过载指示灯，该口输出短路或过载时，点亮。

13, H16：输出口 41 .........48点输出过载指示灯，该口输出短路或过载时，点亮。

14, S2   ：编程开关，当通过编程器编程时，该开关OFF，正常工作状态，ON。

15, V1,V0







控制器电源输入端口,V1为DC24V＋,V0为DC24V－，本控制器须连接外部开关稳压电源DC24V到输入端口V1，V0

V1为＋，V0为－。

16, BX0/＋,BX0/－ ,BX1/＋,BX1/－,BX2/＋,BX2/－: 输入端口电源输入公共端.，连接BX0/－与BX1/－与BX2/－到V0。

三，输入，输出扩展模块

1，连接

输入，输出扩展模块与控制器的连接是通过CAN串行总线相连的，其端子H，L，分别连致控制器的CAN--A端口的H，L

连线须用屏蔽线，其端子＋24V连致控制器的V1，其端子0V连致控制器的V0。

2，地址定义

控制器最多可连接32个扩展模块，其地址是通过模块上的拨码开关来设置的。

拨码开关共有8位，其地址编码按照二进制，相应的，其地址分别为A1，A2，A3---------------A32。

3，A1，A2----------A32的输入，输出释义

在并行控制系统中，控制器的出厂设置如下：按以下规律编制.

一个模块共8点：双向端口

A1.1


指令1

A1.2


指令2

A1.3


下召2

A1.4


上召1

A1.5


指令3

A1.6


下召3

A1.7


上召2

A1.8


指令4

A2.1


下召4

A2.2


上召3

A2.3


指令5

A2.4


下召5

A2.5


上召4

A2.6


指令6

A2.7


下召6

A2.8


上召5

A3.1


指令7


A3.2


下召7


A3.3


上召6

A3.4


指令8

A3.5


下召8

A3.6


上召7

A3.7


指令9

A3.8


下召9

A4.1


上召8

.

.

.

.

.

.

四,编程器的使用方法

编程器  6502 含有液晶显示，及5个操作键。可用螺丝固定在主控制器上，装上及拆下时，必须断开控制器电源，拆下时，对主控制器的运行没有任何影响。

编程器的主要功能如下：

1，显示电梯的运行状态

2，故障记录状态的查看

3，密码保护的设定

4，控制器及扩展模块的参数编程

5，数字式井道定位系统的参数编程及自学习

1，显示电梯的运行状态

当编程器装上主控制器后，液晶显示屏上显示如下：

———    INTE  = = =

P：   A：     T：     D：

P：表示电梯层楼位置

A：表示电梯运行的目标楼层

T：表示电梯运行的方向

D：当采用数字式井道系统时，表示为数字脉冲的方向

2，故障记录状态的查看

主控制器具有实时记录并储存多达249个故障或运行状态的功能。装上编程器并按以下操作，可查看具体的内容。

* 按右键（S2）  3次

* 按上键（S4）  2次

* 按确认键（S5）1次

液晶显示屏上即显示：    
   
1--PARAMETRITION

* 按上键（S4）显示：

2--FAUIT  MEMORY

* 按右键（S2）可查看內容

故障代码编号为：F001----------F249

3，密码保护的设定

本功能另行解释。

4，控制器及扩展模块的参数编程
* 将主控制器右上方的S2编程开关打在OFF，编程器上即显示：




PARAMTER
。START




〈KEY〉OR    PC：

* 按下确认键（S5）1次，即显示：




= =    MAIN   MENUE  = =




BASIS

BASIS  即为主控制器菜单之一-----基本菜单

此时，按上键（S4）或下键（S3）可选择其它菜单，主控制器共有9个菜单：





BASIS





基本参数





SHAFT--COPYING


井道信号





DRIVE





驱动





DOORS





门





IN/OUTPUTS



输入/输出





INDICATION




层显





SPECIAL--FUNCTION


特殊功能





PASSWORD  PROTECT

密码





TEST  AND  END



测试完毕

当液晶屏上显示以上任一菜单时，按确认键（S5）即进入编程状态。

* 主控制器的标准出厂设置为：

BASIS    --基本参数

PARMET--LEVEL：
INSIDE



允许进入等级

CABIN   MODULE：
0



ADDITION MODULE：
12




扩展模块数量

AMOUNT OF CARS：
SINGLE  LIFT

单梯

STOPS：


31





停站层数

GROND FLOOR：

1




基站

以上参数随电梯的不同而有所不同，需要设置时，按上键（S4）或按下键（S3）时，可改变设置值的內容，按确认键（S5）确认数据。

SHAFT--COPYING


井道信号

DRIVE





驱动

DOORS





门

IN/OUTPUTS



输入/输出

INDICATION




层显

SPECIAL--FUNCTION


特殊功能

PASSWORD  PROTECT

密码

TEST  AND  END



测试完毕

以上菜单的内容请参见各梯种的设置表。

*关于输入/输出的设置方法：

由于该控制器具有每位输入，输出点均可灵活定义的功能，并且具有反逻辑定义的功能，所以对于主控制器及扩展模块均可进行重新定义或改变常开，常闭的性质，具体操作如下：

*将控制器的编程开关打在OFF，编程器显示：





PARPMETER    。START





〈KEY〉     OR      PC：

*按下确认键（S5）1次，即显示：





= =   MAIN   MENUE = =





BASIS

*按上键（S4），找到         IN--/OUTPUTS       菜单

*按确认键（S5）1次，显示：





？？      CHANG       I/O





NO

*按上键（S4）1次，显示：





？？      CHANG     I/O





YES

*按确认键（S5）2次，显示：E1

此时，按上键（S4）或下键（S3），可找到需要更改或设置的输入，输出点。

下面的步骤：

例如：将输入点E1设置成：上减速点--PULSE-UP

*用以上方法，显示  E1

*按确认键(S5)1次，显示：  
function      choise









calls

*按上键(S4)，显示： 


shaft--copying

*按确认键（S5）1次，显示：
shaft--copying









pulse

*按上键(S4)，显示：


shaft--copying









pulse--up

*按确认键（S5）1次

  设置完毕，退出的步骤：同时按上键和下键后，显示：
IN--/OUTPUTS
















SINGLE

按上键，找到本菜单的  END，再按确认键，退回菜单：IN--/OUTPUTS，再按上键找到TEST  AND  END，按确认键，复位控制器的S2编程开关。全部的设置內容参见专表。

5，数字式井道定位系统的参数编程及自学习

当井道系统采用减速开关信号时，该项內容请忽略。 

